CONTROL DE TRANSMISION DE DATOS
10 de diciembre de 1998

NOTAS IMPORTANTES:

1- Los problemas se entregaran por separado, poniendo € nombre en cada hoja y
numer andola.
2.-  Unerror conceptual grave puede anular todo el problema.

XZ

NOTA: Usese la aproximacion Q(x) » %e'7

Problema 1l

En un sistema de transmision de datos se tiene un pulso ala salida del frontal como €l dela
figura 1. Se sabe que € sistema usa modulacion 2-PAM (a(n) | {i ]} ), que € ruido es gausiano blanco
y la potencia de ruido después del frontal ess?= 0'1.
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Figural

a) S la secuencia de muestras recibidas es y[n] ={O'3 -01 -1 - 0'5} ¢Cudl es la
secuencia de ruido mas probable?

b) Plantéese el sistema para el célculo de los coeficientes del ecualizador que minimizan la DCM
(considérese para 3 coeficientes).

c) Resolucién iterativa del sistema de ecuaciones anteriores. valor aproximado de D que
proporciona la maxima velocidad de convergencia y valor de los coeficientes después de la
primeraiteracion (C°=[0, 1, 0] ).

d) DCM después de la primeraiteracion.

Problema 2

Sobre un cana de 3KHz de ancho de banda, y con una densidad espectral de potencia de ruido

f _(f)=10"°"W /Hz setransmite una potencia de 1 mW. La funcién de transferencia del canal es:
105 |f| < 3kHz
H(f)=1
70 |f]>3kHz

a) ¢Cuanto tiempo es necesario para transmitir 1 Mbyte de informacion, con un modem QAM-16 con
factor de roll-off 0,25?

b) ¢Cuanto tiempo es al menos necesario para transmitir un Mbyte de informacion de forma fiable sobre
este canal?

C) Si no se utiliza codificacion de canal, ¢cudl es la probabilidad de error de bit usando € modem del
apartado a?

d) Si se utiliza un ecualizador adaptativo estocéstico de 3 derivaciones, ¢cuanto podremos mejorar la
probabilidad de error de bit?



